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Wazne informacje

Zastosowanie zgodne z przeznaczeniem

Niniejsze instrukcje majg pomoc w rozpakowaniu, instalacji i konserwacji wedtug wymagan stawianym
produktom FLOWSERVE. Uzytkownicy i osoby wykonujace konserwacji sa zobowigzane do zapoznania
sie z niniejszg instrukcjg. Wiekszo$¢ produktéow FLOWSERWE: zawory, sitowniki i wyposazenie
dodatkowe sg zaprojektowane na okreslone parametry (np. cisnienia, temperatury, rodzaj medium) i nie
powinny by¢ stosowane do innych parametréw bez skonsultowania si¢ z producentem.

Informacje o bezpieczenstwie :

W niniejszej instrukcji uzyto nastgpujacych znakow bezpieczenstwa: NIEBEZPIECZENSTWO, STOP,
OSTRZEZENIE i UWAGA aby podkresli¢ szczegdlne zagrozenia i/lub w celu dostarczenia dodatkowych
informacii.

NIEBEZPIECZENSTWO: wskazuje $mieré, ciezkie OSTRZEZENIE: wskazuje na nieznaczne
===, uszkodzenia ciala illub wiasciwosci niszczace P uszkodzenia ciata i/lub wiasciwosci niszczace
was!  (szkodliwe) substancji, ktore moga sie pojawié jesli i’r!\. (szkodliwe) substancji, ktére moga sie pojawi¢
,hf'" nie zostang zachowane $rodki ostroznosci. jesli nie zostang zachowane $rodki ostrozno$ci.
STOP: wskazuje $mieré,  ciezkie uszkodzenia UWAGA: wskazuje i dostarcza dodatkowych
& ciala illub wiasciwosci niszczace (szkodliwe) ' informacji  technicznych,  ktére mogg  by¢
substancji, ktére moga, sie pojawic jesli nie zostang, e hiezrozumiate nawet dla  wykwalifikowanego
zachowane $rodki ostroznosci. personelu.

Zapoznanie sie¢ z notatkami, zwigzanymi z transportem , montazem, obstuga, konserwacjq i
dokumentacjg techniczng (np. w instrukciji obstugi, dokumentacji produktu) jest istotne, w celu unikniecia
btedow, ktore mogg spowodowal w sposob posredni badz bezposredni uszkodzenia ciata lub
zniszczenie produktu.

Ubrania ochronne

Produkty FLOWSERVE sg czesto uzywane w trudnych warunkach eksploatacyjnych (np. ekstremalnie
wysokie cisnienie, niebezpieczne, toksyczne lub korozyjne media). Takim produktem jest np. zawér z
uszczelnieniem mieszkowym. Kiedy serwisanci, inspektorzy albo mechanicy zawsze zapewniaja, ze
podczas czyszczenia, zawdr i sitownik sg rozhermetyzowane, wtedy nalezy szczegdlnie chroni¢ ciato za
pomocag ubrania ochronnego, rekawiczek, okularéw itd.

Kwalifikacje personelu

Wykwalifikowany personel to ludzie, ktérzy na podstawie ¢wiczen, doSwiadczenia, instrukcji i wiedzy
dotyczacej standardow, specyfikacji, regut zapobiegania wypadkom, warunkéw obstugi urzadzenia,
otrzymali uprawnienia do wykonywania niezbednych prac, i ktérzy sg w stanie rozpoznaé¢ i unikngé
niebezpieczenstwa.

Instalacja
NIEBEZPIECZENSTWO: przed zainstalowaniem sprawdzi¢: numer zaméwienia, nr serii i/lub
" ! nrindentyfikacyjny dla upewnienia sig, ze zawor/sitownik jest odpowiedni dla wymaganego
3 zastosowania.



Nie izolowa¢ wydtuzonej cze$ci, ktdra ma za zadanie odprowadzi¢ ciepto lub zimno. Przewody rurowe
muszg by¢ odpowiednio zainstalowane tak aby zawor nie zostat zamontowany z naprezeniem
wstepnym.

Ochrona przed ogniem musi by¢ prowadzona przez uzytkownika.

Czesci zapasowe

Nalezy uzywac tylko oryginalnych czesci zapasowych firmy FLOWSERVE.

Firma FLOWSERVE nie ponosi odpowiedzialnoSci za uszkodzenia powstate w wyniku zastosowania
czesci zapasowych innej firmy niz FLOWSERVE. Jezeli produkty FLOWSERVE (szczegdlnie materiaty
uszczelniajgce) sq na stanie w magazynie przez dtuzszy okres to przed ich uzyciem nalezy sprawdzi¢
czy nie skorodowaty badz czy nie ulegty pogorszeniu jakosciowemu. Ochrona przed ogniem musi by¢
prowadzona pod nadzorem uzytkownika.

Serwis/naprawa

Aby unikng¢ uszkodzen ciata lub zniszczenia produktu, przepisy bezpieczenstwa musza by¢ $cisle
przestrzegane. Modyfikowanie produktéw, zamiana oryginalnych cze$ci cze$ciami nie firmowymi badz
wykonywanie czynnosci konserwacyjnych w sposéb inny niz opisany w tej instrukcji moze wptyna¢ w
sposdb drastyczny na prace urzadzenia i bezpieczeristwo personelu. Pomiedzy sitownikiem i zaworem
sq elementy ruchome. Dla unikniecia uszkodzen ciata FLOWSERVE wprowadzit ochrone sprzegta
zazebienia w formie zabudowanych plytek, szczegolnie po stronie montowania pozycjonera. Nalezy
szczegblnie uwazaC wtedy, gdy ptytki zostang usuniete w celu inspekcji, serwisu lub naprawy. Po
ukonczeniu wyzej wymienionych czynnosci ptytki ochronne musza by¢ ponownie zamontowane.

Nie zaleznie od instrukcji obstugi i obowigzujacych dyrektyw bezpieczenstwa w kraju uzytkowania,
wszystkie uznane przepisy bezpieczenstwa i dobra praktyka inzynierska powinny by¢ przestrzegane.

UWAGA: w przypadku oddania produktu do firmy FLOWSERVE w celu naprawy badZ serwisu,
' FLOWSERVE musi otrzymac zaswiadczenie (certyfikat) potwierdzajgce, ze produkt zostat
« \Wysterylizowany i wyczyszczony. FLOWSERVE nie zaakceptuje dostawy produktu bez wyzej
wspomnianego za$wiadczenia (forma zaswiadczenia moze by¢ dostarczona przez FLOWSERVE)
Przechowywanie
W wiekszosci przypadkéw produkty FLOWSERVE sg wykonane ze stali nierdzewnej. Produkty nie
wykonane ze stali nierdzewnej powlekane sg zywicg epoksydowg. Oznacza to, Zze produkty
FLOWSERVE sg bardzo dobrze chronione przed korozjg. Mimo wszystko produkty FLOWSERVE
muszg byC przechowywane odpowiednio w czystym i suchym Srodowisku. Pokrywy plastikowe sg
montowane aby chroni¢ powierzchnig przylgowg kotnierza przed dostaniem sie materiatow obcych.
Pokrywy te nie powinny by¢ $ciggane do momentu montazu urzadzenia na rurociggu.

Odmiany sitownikéw i zaworéw

Niektdre instrukcje nie obejmujg szczegotow wszystkich mozliwych odmian produktéw, ale réwniez w
poszczegolnych instrukcjach mogg by¢ podane informacje o wszystkich mozliwych przypadkach
instalacji, obstugi i konserwacji. Oznacza to, ze niniejsze instrukcje zawieraja wskazowki przeznaczone
dla wykwalifikowanego personelu. Je$li wystepujq jakiekolwiek watpliwosci, dodatkowe informacje
mozna uzyskac w dziale sprzedazy.



Rozpakowanie

Kazda przesytka zawiera spis zawartosci pakunku. Po rozpakowaniu nalezy sprawdzi¢ czy wszystkie
zawory i akcesoria zostaly dostarczone. Zgtosi¢ zniszczenia powstate podczas transportu zaraz po
rozpakowaniu przesytki. W przypadku otrzymania innego produktu, niz zamdwiony, nalezy
skontaktowac sie z najblizszym dostawca.

PMV D20 opis

PMV D20 jest pozycjonerem dwuprzewodowym, o sygnale wejsciowym 4 - 20mA. Pozycjoner ten
kontroluje pojedyncze kroki dziatania sitownika z liniowym i obrotowym zamontowaniem. PMV D20 jest
zasilany sygnatem wej$ciowym o wartosci 4 — 20 mA. Minimalny sygnat wejSciowy zapewniajacy
dziatanie PMV D20 wynosi 3,6 mA. Opcjonalnie D20 moze by¢ wyposazony w protokdt HART
pozwalajacy na dwu kierunkowg komunikacje.

Od momentu gdy pozycjoner nie reaguje na zmiany ci$nienia zasilania i moze pracowa¢ w zakresie
ciSnienia zasilania od 1,5 do 6,0 barg, regulator zasilania zazwyczaj nie jest wymagane. Jakkolwiek w
przypadku gdy wymagane jest wyzsze ciSnienie zasilania od maksymalnego cisnienia znamionowego
sitownika nalezy zastosowa¢ regulator zasilania aby obnizy¢ ciSnienie do maksymalnego
znamionowego (nie myli¢ z zakresem roboczym). Weglowy filtr powietrza jest polecany dla wszystkich
zastosowan odpowiednio tolerowany w sitowniku. Dodatkowe wyposazenie PMV D20 stanowig;
analogowy mechanizm zwrotny, przetaczniki kranicowe, modut podwojnego dziatania z bezposrednim
zamocowaniem.

UWAGA: zasilanie powietrzem musi by¢ zgodne z ISA 7.0.01 lub IEC 770 (punkt rosy
przynajmniej 10°C ponizej temperatury otoczenia — wielko$¢ czastek mniejsza od 5 - zalecany
s 1 -oraz olej nie moze zawiera¢ wigcej niz jedng milionowg czesc¢).

PMV D20 specyfikacja

Dane techniczne

Sygnat wejSciowy 4-20 mA

Minimalny wymagany sygnat pradowy 3,6 mA

Maksymalny dopuszczalny sygnat pradowy 150 mA

Obcigzenie Standard 400 ohm przy 20 mA

Obcigzenie HART 470 ohm przy 20 mA

Spadek napiecia Standard 8 VDC przy 20 mA

Spadek napiecia HART 9.4 VDC przy 20 mA

Minimalny kat obrotu 0-400

Maksymalny kat obrotu 0-900

Zakres powietrza wlotowego 1.5 -6 bar

Wyjscie 0-100% cisnienia powietrza wlotowego

Jako$¢ powietrza wlotowego powietrze atmosferyczne z oddzielenia oleju i
nieczystosci wg IEC 770 i ISA-7.0.01

Efekt dostarczenia powietrza <0.1% FS dla 10% zmiany ci$nienia przy 6 bar

Stopien ochrony IP6 / Nema 4X

Pojemnos¢ powietrza doprowadzanego 7Nm3/h @ 6 bar ( 3 bar ci$nienie réznicowe)

Pojemno$¢ powietrza doprowadzanego 7Nm?3/h @ 6 bar ( 3 bar cisnienie réznicowe)

dwustronnego dziatania

Zuzycie powietrza dla jednostronnego dziatania 0,120 Nm3/h @ 6 bar

Zuzycie powietrza dla dwustronnego dziatania 0,120 Nm?¥h @ 6 bar

Cv powietrza doprowadzanego dla jednostronnego 0,12



Cv powietrza doprowadzanego dla dwustronnego
Temperatura robocza

Temperatura przechowywania

Wilgotno$¢ w warunkach pracy

Funkcje odtaczenia zamkniety

0,12

od —20 do 85°C lub od —40 do 85°C
od -40 do 85°C

0-100% bez kondensacji

0.5% otwarty 99.5%

Wejscie kabla

Sruba zaciskowa
Podtaczenie powietrza
Liniowo$¢

Czutos¢
Rozdzielczos¢
Powtarzalno$é¢

Histereza + strefa nieczuto$ci

Efekt temperaturowy
Efekt pozycji montazu
CE

Dopuszczenia

Numer certyfikatu
Materiat obudowy
Materiat migkki

Masa

Przetaczniki mechaniczne
Typ

Rozmiar

Wskazniki

Zywotno$é mechaniczna

Czujniki Namur

Typ

Obcigzenie pradowe
Zakres napiecia
Histereza

Zakres temperatury

Czujniki Namur

Typ

Normalne napigcie
Obcigzenie pradowe
Zakres napie¢
Histereza (max)
Zakres temperatury

Czujniki Namur

Typ

Normalne napigcie
Obcigzenie pragdowe
Zakres napie¢
Histereza (max)
Zakres temperatury

2x%"lub2xM20x1,5
2,5 mm2 (AWG 14)

Vs NPT

<1%

<0.05%

<0.1%

<0.2%

<0.5%

<0.1%/10K

<0.2%

93/68/EEC, 2004/108/EEC, 2006/95/EEC
Ex 11 G ExiallC T4 Ta: 85°C

Nemko 08ATEX1362X
odlew aluminiowy
nitryl
1.5kg

SPDT

miniaturowe

3A, 125 VAC / 2A, 20 VDC
>1 x 108operacji

P+F NJ2 V3 N Indukcyjny DIN 19234
1 mA<I<3 mA

5-25VDC

3-15% (5% typowe)

od -250C do +100°C

P+F SJ2-N

8vDC

1 mA<I<3 mA

(5-25 VDC)

0.2%

od -25°C do +100°C

P+F SJ2-SN

8VDC

1 mA<I<3 mA
5-25VDC

(0.2%)

od -40°C do +100°C



Czujniki Namur

Typ

Normalne napigcie
Obcigzenie pradowe
Zakres napie¢
Histereza (max)
Zakres temperatury

Przetaczniki bliskosci
Typ

Moc

Napiecie max

Prad max
Rezystancja max
Czas przesterowania

Transmiter

Moc dostarczona
Wyjscie
Rozdzielczos¢
Liniowo$¢
Impedancja
WyjScie alarmowe

Dostarczone
Wyjscie

P+F SJ2-S1N
8VDC

1 mA<I<3 mA
5-25VDC

0.2%

od -259C do +1000C

SPDT
10W
200VDC
500mA
0.2ohm
1.0 ms

12-28 V\DC
1-22 mA
0.1%
+0.5%

600 ohm przy (12 VDC i 20 mA)

3-28 VDC
20mA @ 24 VDC

Tabliczka znamionowa / oznakowanie

40

T N\
Logo Typ
Input Pressure:[_ __|
E!1CExialCcTacEs Input Signal: [
Ta '4“ “C tﬂ' Bﬁ‘c g Tamp Ra“ge: I_— = ]
NEMKO 0BATEX1362X INTRINSICALLY SAFE
P 66, NEMA Type 4x_ Gl g vaw o™
WARNING! Avoid intensive rubbing or
brush charging of plastic parts in
‘ Wyjasnienie typu G Skpialve Oty
FLOWSERVE, SWEDEN
Palmstierna International
= Solna, Swedan
i, ToW SErve . com
Dodatkowe informacje 3.?;';";%“ e
- ] ; _/
Numer seryjny
Rok produkciji
B 60

Rys. 1



Kod zamowienia

A=

Numer modelu

D20  Cyfrowy pozycjoner, ogblnego przeznaczenia, LED status
Dopuszczenia, certyfikaty

D Ogdlnego przeznaczenia

I Do stosowania w strefach zagrozonych wybuchem ATEX
Podtaczenia powietrza, elektryczne

M 2" NPT powietrze, M20 x 1,5 elektryczne x2

N Ya" NPT powietrze, 72" NPT elektryczne x2
Obudowalobrobka powierzchni

U Aluminium/proszek epoksydowy, czarny

Funkcja

S Jednostronnego dziatania

D Dwustronnego dziatania, z manometrami (2) nierdzewne/mosigzne

Pozycja montazu

09 Typ double D, wrzeciono adaptacyjne

12 Flowtop, D-styl+nakretka bezposredni montaz, z zestawem montazowym 30144
23 VDI/VDE 3845 obrotowy, bez zestawy montazowego

39 VDI/VDE 3847 liniowy, z zestawem montazowym 30145

40 |EC 534-6, typ ptaskie D z nakretka, bez zestawu montazowego

Pokrywa i wskaznik

PVA  PMV, czarna pokrywa, wskaznik strzatkowy

PVB  PMV, czarna pokrywa, bez wskaznika

PVD PMV, czarna pokrywa, wskaznik okragty

Zakres temperatur

Z Standardowy od -20°C do 85°C

Q Niskie temperatury od -40°C do 850C

Sygnat wejsciowy/Protokot

4 4-20 mA/bez

5 4-20 mA/HART

Opcja sprzezenia zwrotnego, 4-20 mA transmiter, przetaczniki

X bez sprzezenia zwrotnego

T tylko 4-20 mA transmiter
S wytacznik krancowy mechaniczny SPDT + 4-20 mA
N czujnik Namur V3, P+F NJ2-V3-N +4-20 mA
P wytacznik krancowy indukcyjny SPDT +4-20 mA
4 czujnik Namur, P+F SJ2-S1N +4-20 mA
5 czujnik Namur, P+F SJ2-SN +4-20 mA

6 czujnik Namur, P+F SJ2-N +4-20 mA

Opcje, dodatkowa elektronika

0 standardowa diagnostyka

Akcesoria

X Bez akcesoridw

M Zestaw manometru 1/8” G ( zawiera 2 manometry)

N Zestaw manometru 1/8” NPT ( zawiera 2 manometry)

Praykiad: [ATATATBICID]-[EIFTEClel el -[RTTK L \
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[1] EC-TYPE EXAMINATION CERTIFICATE
[2] Equipment or Protected System Intended for use
in Potentially explosive atmospheres
Divective %4/WEC

EC-Type Examination Certificate Number: Nemko 08ATEX1362X
Equipment ar Protective System: Valve Positioner
Applicant! Manufacturer: Palmstierna Insternational AB
Address: Korta gatan 9

§5-17154 Solna

Sweden

This equipment or profective system and any accepiable variation therete is specified in the schedule to this
certificate and the documents therein referred Lo,

Nemko AS, netified body number 0470 in accordance with Article 9 of Council Directive 34/%EC of 23 March
1994, certifies that this equipment or protective system has been found to comply with the Essential Health and
Salery requirements relating 1o the design and construction of equipment and protective systems intended for
use in potentially explosive atmospheres given in Annex IT to the Directive.

The examination and test results are recorded in confidential report no, 118427
Compliance with the Essential Health and Safety Requirements has been assured by compliance with:

CENELEC EN 60079-0: 2006, CENELEC EN 40079-11: 2007, CENELEC EN 6007%-26: 2004

I the sign “X™ is placed after the certificate number, it indicates that the equipment or protective system is
subject to special conditions for safe use specified in the schedwule to this certificate.

This EC-TYPE EXAMINATION CERTIFICATE relates only to the design, examination and tests of the
specified equipment or protective system in accordance to the directive 84/%EC.

Further requircments of the Directive apply to the manufacturing process and supply of this equipment or
proteciive system. These are not covered by this certificate.

The marking of the equipment or protective system shall include the following:

& 1M1G Ex ia IIC T4 Ta:85°C

Oslo, 2008-12-12

Ttk
Rolf Hoel
Certification Manager, Ex-products

This certificate may only be reproduced m iy entivety end without any change, schedwle fnchded.

Posied odedrece: iitee acfdress: Tilephonre: Entenarise dptier:
o Box 73 Blivdern Gawstadaslléen 30 +4T 2T D6 113 M MO 07404502
N304 OSLO0, NORWAY 0373 OSLO Fr!
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Nemko 0BATEX1362ZX Date: 2008-12-12 Page 2 of 4

[15]

[13] Schedule
[14] EC-TYPE EXAMINATION CERTIFICATE No Nemko 08ATEX1362X

Description of Equipment or Protective System

The D20-series digital positioners designed primarily to control modulating valves, The positioner can be used with
single action actuators with either rotary or lingar movement,

The positioner comprises:

-elecironic board with microprocessor, display ete,

-preumatic valve block,

-positional feedback with potentiometer

-the pesitioner can also be equipped with modules for feedback, limit switches, and a pressure gauge block, The
medules can be factory assembled before delivery or fitted later. The modules for feedback and limit switches can
contain the following. Feedback 4-20mA and onc of the following functions:

Two mechanical switches: Two reed switches: Two inductive sensors,

-option with remote unite with potentiometer

Model code overview

D20 series digital positioners.

The series comprises the three main models D20, D21, D22 with options as specified m the model code.
D20 Digital compact positioner, General purpose, LED status

021 Digial positioner, LCD display, LED statos

D22 Digital positioner, full LCD meno, LED status

D 2x ABCD-EFFGGG-HLIKL

A A character or digit indication of the configuration of the digital positioner.
B: 1 : Intrinsically Safe
C: A letter indicating the size threaded entries for electrical and air connections,
[ Housing / Surface treatment,
E: Function.
F: Mounting options  Spindle.
G Cover and indicator options.
H: Temperature [ seals.
I: Input signal / Protocol: 4-20maAJ Hart, Profibus / Fieldbus.

4: 4-20mA f none

5: 4-20mA f Hart

P Profibus

F: Foundation Fieldbus
I': Feedback options.
420 mA transmitter only
Limit switches Mechanical 3FDT + 4-20mdA
Namur V3 type sensor, P+F NJ2-V3-N + 4-20mA
Limit switches Proximity SPDT + 4-20mA
Slot type Mamur sensor, P4F SI2-81N + 4-20mA
Slot type Namur sensor, P+F 5J2-5N + 4-20mA
Slot type Namur sensor, P+F 512-N + 4-20m#aA

K: aptions, add in elecironics
L. Accessolies

Gln B oo

This certificate may onlv be reproduced in ity entivety and withowt any change, schedule included.

Perster! epdeiress; (WG celelresy! Vefegrhonse: Inferprise nauber!
P0G Bax T3 Blindern Ganstadalléen 34 +47 27 %4 03 30 MO ¥74404532
N-0314 OSLO, NORWAY 0373 OSLO Frex:

+47 21 06 05 50
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Nemko 08ATEX1362X

Date: 2008-12-12

Page 3 of 4

D20 Safety Data for External Connections

4-20m A input signal & Hart . Terminals no. 1,2

Maximum input voltage.
Maximuam inpul current,
Maxinwm inpul power.
Maximum internal capacilonce.
Maximuem intermal indwectance.

28V
93ImA
H53mW
11,28aF
1128uH

Switches, Mechanical or Proximity. Terminals 3-5, 6-8 or 4-5, 7-8

Maximum inpul vollage,
Maximum inpul current,
Maximum input power.
Maximum imemal capacitance
Maxinmm internal Brductance.

28V
45maA
315mW
InF
1uH

Switches, Mechanical or Proximity with isolator barriers. Terminals 3-5, 6-8

Maxinwam inpul vollage,
Maximem input current.
haximum input power,
hlaximnum intemal capacitanee,
Muximum intermal mduclance.

Uy

Iy
P|-'

Cy:

Li

10,6%
29, Tma
TomW
InF
LuH

Namur switch and isolator barvier. Terminals 3-4, 6-7

input voliage
Maximum inpui current
Maximum inpus power,
Maximum internal capacitance.
Maximum internal inductanee.

4-20mA Output - Terminals $-10

Maximm imput voltage.
Maximuom input current,

IWlax Ty input power,
Maxnmum internal capacitance.
Maximam imtemal induclance,

Alarm. Terminals 11-12

Maximum inpuel veltage.
Miaximum input current.
haximuwm input power,
Mgxirnm internal capacilance.

Mz i intermad induclance.

This certificate may only be reproduced in ity eativety and withaut any change, schedule tncluded.
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03mA
G53ImW
|6 4nF
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28Y
AimaA
31 5mW
5.7nF
11,3pH

Pastal ddvess: tHlice address: Telephore!
P.OBox 73 Blindern Gaustadaliéen 30 +dT 12 96 03 3
Na@314 OSLO, NORWAY 0373 OSLO Fax:

+47 12 %603 5b
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Nemko 08ATEX1362X Date: 2008-12-12 Page 4 of 4

Remote Unit

Remote nnit 15 commected to terminals 3-4-5
The remote unif comprises a potentiometer mounted in an aluminium enclosure.
The remote unit may be connectad to D20 with a cable up to 10m fength, The maximum owtpul power at terminals 3-4-3 15 Po:

0,38W.
Ingress Protection Code

IP 66/67 according to EM 60529
Type 4X according to WEMA 250

Ambient temperature

Temperature range: ~40°C = Ta < §85°C

[16] Report No. 118427

Descriptive Documents technical file content “Technical File contents intrinsically safe {ia) certification of D24
Rev, A Dated 2008-12-08.

[17] Special Conditions for Safe Use

Special Conditions for Safe Use
. The enclosurs is made of aluminium and impact or friction caused by external objeets shall be avoided in the
application.

2. The above data for the diode safety barriers assumes linear resistive output characteristics.

3. The installation and connection information according to the Control drawing 3-86 has to be taken into
account.

[18] Essential Health and Salety Requirements
See item 9

This cerfificaie mayv only be reproduced In its entivety and without any change. schedwle included.

Pastal address: i Mlice address: Telephore:; Ertarprise Mol
PO Box 73 Blindern Ciustadaliden 30 +47 22 96 93 30 Ny 9T44M04 532
N-0314 OSLO, NORWAY 4373 OSLO Feax:

+47 22 96 05 50
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Zasada dziatania

Filtr z rgulatorem
ci$nieniapowietrza zasilajacego

2. ELEKTRO-PNEUMATYCZNY

o —— 1.5 - 6.0 bar PRZETWORNIK MODULOWY
Powietrze ‘ Regulator ‘
zasilajace ci$nienia
’—>
F UKLAD STEROWANIA T
CYFROWEGO
Wewnetrzna ‘ ‘
petla piezo
‘ regulatora ‘ ‘ ‘
Wewnetrzna petla
‘ sprzezenia ‘
+ -  zwrotnego ‘ ‘ v ' ‘
4-20mA  WEJSCIE potozeniowego
} | MIKRO- ‘
4~-20mA WYISCIE PROCESOR —== ‘ ‘
—
(na zyczenie)
‘ ! Piezo-zawor Wzmacniacz
pneumatyczn
o - -
| 5 ‘ e
o
B 3. Potencjometr
Wzmocnienie| Terminal sprzezenia zwrotnego Skok
=0 obstugi
i — S
- - - — Zawor
regulacyjny
Rysunek 1.

PMV D20 jest pozycjonerem cyfrowym z réznymi opcjami. Pozycjoner sktada sie z trzech gtownych

modutéw:

1. mikroprocesorowy — modut regulacji kontrolnej wyposazony w miejscowy interfejs uzytkownika

2. piezo zawér — wyposazony w przetwornik modutowy elektro-pneumatyczny

3. czujnik potozenia zaworu (potencjometr spezenia zwrotnego pokazujacy wartos¢ rzeczywisty
potozenia).

Gtowne zasady dziatania pozycjonera zostaty pokazane na rysunku 1. Caty ukfad regulatora jest
zasilany przewodem dwuzytowym sygnatu sterujgcego 4-20 mA. Sygnat analogowy 4 — 20 mA jest
podawany do mikroprocesora, gdzie jest poréwnywany z pomiarem rzeczywistego potozenia zaworu.
Na podstawie tego porownania wytwarzany jest sygnat sterujgcy do piezo-zaworu, ktory steruje
wzmacniaczem pneumatycznym. Pozycja pilota zaworu we wzmacniaczu pneumatycznym jest
mierzona i przekazywany do wewnetrznej petli regulacji. Te dwa etapy kontroli potozenia zaworu
zapewniajg skuteczniejsza i spojniejszg kontrole niz algorytm sktadajacy sie z jednego etapu kontroli.
Wzmacniacz pneumatyczny kontroluje przeptyw powietrza do sitownika. Zmiana cisnienia i objetosci
powietrza w sitowniku powoduje skok zaworu. W momencie osiggania pozgdanego pofozenia zaworu,
réznica pomiedzy zadang a zmierzong pozycjg staje sie mniejsza i sygnat wyjsciowy do piezo stabnie.
To powoduje domykanie sie zaworu sterujgcego i w konsekwencji zmniejszenie przeptywu powietrza
spowalniajgc tym samym ruchy sitownika, az do momentu zréwnania sygnatu rzeczywistego z sygnatem
zadanym — nastepuje zamkniecie sie zaworu regulacyjnego.

Montaz i instalacja

16



Ogolne

Przed rozpoczeciem montazu nalezy upewnic sie czy pozycjoner nie jest uszkodzony.

Pozycjoner PMV D20 jest montowany przy pomocy zestawu montazowego (zgodnie ze specyfikacjg
Namur) do pomocniczego preta po lewej stronie sitownika.

Generalnie jednostka moze by¢ zamontowana w dowolnym pofozeniu. Skok sprzezenia zwrotnego
realizowany jest przez prowadnice i zaciski.

Po zakonczeniu montazu upewnij sie, ze wszystkie potaczenia srubowe sg dokrecone a ruchome czesci
nie posiadajg zadnych dodatkowych oporéw ruchu.
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Rysunek 2. Rysunek wymiarowy

Montaz pozycjonera PMV D20 na liniowy pneumatycznym sitowniku (NAMURJ/IEC 534 cze$¢6)
Montaz przy pomocy zestawu montazowego do wrzeciona sitownika ilustruje przyktad z wykorzystaniem
nastepujgcego wyposazenia.

Zawér: standardowy zawor kulowy lub odpowiednik.

Sitownik: sitownik pneumatyczny jednostronnego dziatania

Pozycjoner: PMV D20 z zestawem montazowym NAMUR

Przed montazem nalezy upewnic si¢ czy skok zaworu pasuje do skoku sitownika.

Procedura montazu:
Montaz prowadnicy (rysunek 3 i 6)
1. Odkreci¢ nakretke blokujacg z mocowania ramienia napedzanego.

2. Umiesci¢ prowadnice naw wale z tytu pozycjonera i zamocowac uzywajac nakretki blokujacej.

A .
K .
/ !\_ OSTRZEZENIE: Maksymalny moment 0,25 Nm.

17



Rysunek 3. Montaz na precie sitownika (IEC 534 cze$¢ 6)

Montaz wspornika i ramienia zdejmowanego (Rysunek 3.)
1. Przytwierdzi¢ wspornik do zacisku wykorzystujgc dwie $Sruby z tbami szesciokatnymi i
podktadkami blokujacymi.
2. Przytwierdzic zdejmowane ramie do wspornika wykorzystujgc dwie $ruby z thami
szesciokatnymi zmniejszonymi i podktadkami. UpewniC sie czy ramie jest wycentrowane.

Montaz pozycjonera (Rysunek 3.)

1. Wyregulowac sitownik na $redni skok.

2. Przed zamontowaniem wspornika na sitowniku przytwierdzi¢ dwiema U-$rubami , nakretkami i
podktadkami.

3. Przymocowac pozycjoner do zamontowanego wspornika i przykreci¢ go dwiema Srubami z
tbami szeSciokatnymi i dwiema podktadkami blokujgcymi. Nalezy sprawdzi¢ czy trzpien
prowadzacy jest w otworze ramienia i czy prowadnica jest z pozycjonowana na prawo od
zewnetrznej krawedzi pozycjonera.

4. Dokreci¢ wszystkie Sruby i nakretki.

UWAGA: Nieznacznie niesymetryczny montaz zwieksza odchylenie od liniowo$ci ale nie ma
*= wplywu na dziatanie urzadzenia. W zalezno$ci od wielkosci sitownika moze by¢ konieczne
obrdcenie zdejmowanego ramienia o 1800i przytwierdzenie go po drugiej stronie wspornika.

Dopasowanie trzpienia prowadzacego (Rysunek 4.)
Trzpien prowadzacy pozycjonera musi by¢ dopasowany do skoku zaworu w nastepujacy sposob:
1. Dostosowaé trzpien prowadzacy (skok + 10 mm) do wyttoczonej skali na prowadnicy

(Rysunek 6.)
2. Opréznic sitownik.

18



3. Poluzowa¢ trzpien prowadzacy i przesuwa¢ go po prowadnicy az do znaku kontrolnego na
biegu sprzezenia zwrotnego (Rysunek 4.) jest pozioma(punkty do $rodka sprzezenia zwrotnego
potencjometru). Dokreci¢ trzpien prowadzacy w tej pozycji.

4. Nastawic sitownik na petny skok i sprawdzi¢ trzpier prowadzacy w ten sam sposob jak w kroku
3. W momencie kiedy sitownik wykona skok, rotacja biegu sprzezenia zwrotnego powinna by¢
pomiedzy $Srodkowymi znacznikami kontrolnymi. Jezeli dtugo$¢ rotacji jest poza znacznikami
kontrolnymi, nalezy dopasowac trzpien prowadzacy bardziej na zewnatrz dzwigni sprzezenia
zwrotnego, aby zredukowac kat obrotu.

WAZNE: Wykonaé skok sitownika ostroznie. Upewnié sie czy prowadnica nie styka sie z czeéciami
zawordw, sitownikiem czy pozycjonerem. Nie dopasowywac trzpienie prowadzacego zbyt blisko
korica otworu w ramieniu zdejmowanym.

Minimalna odlegto$¢ powinna wynosi¢ 5 mm, aby zabezpieczy¢ sie przed wyginaniem mechanizmu.

Montaz do sitownikéw obrotowych

Montaz pozycjonera PMV D20 do sitownikéw ¢wier¢ obrotowych (zamykanych lub otwieranych
przez sprezyne).

Montaz pneumatycznego dwuttokowego czesciowo obrotowego sitownika zaworu (zgodnie z VDI/VDE
3845) jest pokazany stosujac nastepujace czesci:

Cwieré obrotowy sitownik (zamykany lub otwierany przez sprezyne).

19



Obrotowe sitowniki VDI/VDE 3485
(Namur)

Zamontowac wspornik(1) do pozycjonera
uzywajac Srub(4) 4xM6.

Dopasowac pozycjoner do sitownika i
zabezpieczy¢ 4x$ruba(3).

Zamontowac rurke (7) pomiedzy pozycjonerem
a sitownikiem.
Patrz Podtaczenie pozycjonera do sitownika

Liniowy sitownik ,,Flow act”( Bezposredni
montaz, integralna rurka pomiedzy
sitownik-pozycjoner).

Sprawdzi¢ O-ringi (uszczelnienia), Zamontowac
wspornik (1) do pozycjonera i zabezpieczy¢
Srubami.

Dopasowac¢ kotek do zaworu.

Dopasowa¢ prowadnice do watu pozycjonera.

Dopasowac i sprawdzi¢ O-ringi, zabezpieczy¢
potaczenie pozycjoner-sitownik 2xsruba (2).

Nie potrzeba rurki, jest integralng czesci
sitownika, dopasowac wtyczke do portu
wyj$ciowego z pozycjonera.

Liniowy sitownik VDI/VDE 3847 (Bezposredni
montaz, integralna rurka pomiedzy
sitownikiem a pozycjonerem).

Sprawdzi¢ O-ringi (uszczelnienia), Zamontowac
wspornik (1) do pozycjonera i zabezpieczy¢
Srubami.

Dopasowac¢ kotek do zaworu.

Dopasowa¢ prowadnice do watu pozycjonera.

Dopasowac i sprawdzi¢ O-ringi, zabezpieczy¢
potaczenie pozycjoner-sitownik 2xsruba (2).

Nie potrzeba rurki, jest integralng czesci
sitownika.

20




skok sitownika

509 skok zaworu

prowadnica

skok sitowmika

Rysunek 4. Podstawowe dopasowania dla liniowych pneumatycznych sitownikéw.

Montaz A

Sruba z tbem szesciokatnym

|
Podkladka

Montaz B

b Aa 4 sh shes men
(D —() I — })

e

ﬂ’_ kotek prowadzacy

=

podktadka nakigtka  Prowadnica

Rysunek 5. Montaz na jarzmie sitownika

(zgodnie z IEC 534 cze$¢ 6)

Rysunek 6. Prowadnica (standard)
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Rysunek 7. Montaz na okragtej powierzchni sitownika zgodnie z VDI/VDE3845
Montaz pozycjonera (rysunek 7)

Umiesci¢ pozycjoner (1) na wsporniku sitownika uzywajac 4 $rub (3). Upewni€ sig, Ze tacznika pasuje
do watu sitownika.

Podtaczenie pozycjonera do sitownika
Po zamontowaniu skrzynki, nalezy podtaczy¢ pozycjoner do sitownika nastepujgacymi facznikami:

Polaczenie powietrza: %2 NPT (standard)

Zasilanie: sprezone powietrze lub gazy, wolne od wilgoci i kurzu w zgodnos$ci z IEC 770 lub ISA 7.0.01.
Zakres cisnien: 1.5 - 6.0 bar

Zalecenia dotyczace potgczenia przewodow powietrza:

1. Pozycjoner wyposazony jest w filtry, ktdre usuwajg wszelkie zanieczyszczenia ze sprezonego
powietrza . W razie potrzeby mozna go czyscic.

2. Powietrze zasilajace powinno odpowiada¢ wymaganiom IEC 770 lub ISA 7.0.01. Filtr weglowy
powinien by¢ zamontowany na wejsciu Z (patrz rysunek 8) powietrza zasilajacego. Nastepnie podtaczy¢
przewod powietrza zasilajacego do filtra, ktory jest podtgczony do pozycjonera PMV D20.

3. Przy maksymalnym ciénieniu zasilania 6 bar nie wymaga sie zastosowania reduktora.

4. Przy ci$nieniu roboczym wigkszym niz 6 bar, wymagany jest reduktor ci$nienia. Przepustowos¢
regulatora musi by¢ wieksza od zuzycia powietrza przez pozycjoner (7 Nm3/h — 6 bar).

5. Pofaczy¢ wyjscie tacznika Y pozycjonera z sitownikiem za pomocg rurek pneumatycznych w
zalezno$ci od rodzaju dziatania: bezposrednie lub wsteczne (odwrotne).

22



2 -6 bar
30 - 90 Psi

5nu <& B
i —
Lo B &

ISO 8573 2.2.2
ISA 7.0.01.-1996 Class 2

Okablowanie i wytyczne uziemienia

Potaczenia elektryczne: kabel sygnatowy z dtawicg kablowg (NPT, PG 13, 5, lub M20 x 1,5) do
zacisku 2 x 2,5 mm

Sygnat wejsciowy: 4 — 20 mA

' UWAGA: Stosowa¢ sie do wymaganego minimalnego napiecia i rownowaznego obcigzenia
« elektrycznego: 6 VDC dla 20 mA.

Dziatanie jest zapewnione tylko dla minimalnego wejSciowego pradu 3,6 mA.
' UWAGA: Kabel wejsciowego sygnatu pradu powinien by¢ ekranowany. Ekrany muszg by¢
« uziemione tylko na jednym z koficow aby zniwelowa¢ szumy spowodowane przeptywem pradu.

Ekran powinny by¢ podtaczony od strony zasilania (Rysunek 8).

Podtaczy¢ prad zasilajacy o wartosci 4 — 20 mA do zacisku +1 i -2 (tabela potaczen).

Connection E)escription
+1 Wejscie +4-20 mA
-2 Wejscie —4-20 mA
o P
3 neumatyczny sygnat
I .
= wyjsciowy
* Zasilenie powietrzem
Rysunek 8. Potaczenia Tabela potaczen

Srubka uziemiajaca

Srubka uziemiajaca, umieszczona wewnatrz pokrywy pozycjonera, powinna by¢ uzyta aby urzadzenie

spetniato warunki uziemiajgca. Uziemienie to powinno by¢ przymocowane do tego samego podtoza co
rura kablowa ekran. Dodatkowo, elektryczna rura kablowa powinna by¢ uziemiona na obu jej korcach.
Przewod sygnatowy ekranowany nie moze by¢ doci$niety $rubkg uziemiajaca.

Kompatybilnos$¢ elektromagnetyczna

Cyfrowy pozycjoner PMV D20 zostat zaprojektowany do poprawnego dziatania w polach
elektromagnetycznych znajdujacych sie w otoczeniu przemystowym. Nalezy zachowaé ostroznos¢ i nie
stosowaC pozycjonera w bardzo duzych polach elekiromagnetycznych (wiekszych niz 10 V/m).
Przeno$ne urzadzenia wytwarzajace pole elektromagnetyczne nie powinny znajdowac sie w odlegtosci
30 cm od pozycjonera.
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Nalezy upewni¢ ze okablowanie jest prawidtowo zamontowane, zeby wyeliminowac nie chciany hatas
spowodowany polem elektromagnetycznym.

Elektromagnetyczny liniowy filtr moze by¢ zastosowany, aby wyeliminowac¢ hatas.

W przypadku wystapienia elektrostatycznych roztadowan w okolicach pozycjonera nalezy sprawdzié
poprawnos$¢ jego dziatania. W przypadku nie prawidtowosci konieczna bedzie rekalibracja.

Zgodnos$¢ napiecia

Jesli iest
, 1 R I R
Zrédto . > .
pradu bariera przewodv .- PMV D20
: | rad —> -
l | 47[) 2

_______________

Rysunek 9. Zgodnos¢ napiecia.

Pozycjoner PMV D20 wymaga by podigczenie elekiryczne umoZliwiato spadek napiecia na
pozycjonerze 8.0 - 9.4 VDC przy maksymalny obcigzeniu zrodta.

,ri\ OSTRZEZENIE: Nigdy nie podtaczaé zrédta napiecia bezposrednio do zaciskéw pozycjonera.
L2\ Tomoze spowodowac trwate uszkodzenie urzadzenia.

W celu sprawdzenia czy petla bedzie wystarczajgca nalezy wykona¢ nastepujace obliczenie
podstawiajgc wartosci do wzoru:

Napiecie=Napiecie(przy max pradzie)- Max.prad* (Roariery + Rprzewody)

PMV D20 bedzie dziatat jezeli napiecie bedzie wieksze niz 9.4 VDC w przypadku D20 w wersji HART.
Przyktad

Napiecie przy pradzie max. 20 mA =19V

Prad max. =20 mA

Roariery = 300Q
Rprzewody =25Q

V=19V- 0.020A(300Q+25Q)=12,5V
Pozycjoner PMV D 20 bedzie dziatat gdyz 12,5V jest wigksze od 8 V wymaganych.
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Uzytkowanie

Ogodlne
D20 jest sterowany przez zoity przycisk. W zaleznosci od
oczekiwanego dziatania wcisnij przycisk:

- przez okre$long liczbe sekund (”P-SO )

sec.

- okreslong liczbg razy (np. O )
x3

Przycisk kalibracii

Kazdy etap sterowania jest wskazywany zaswieceniem lub mrugnieciem diod LED.

Uruchomienie
Podtaczy¢ powietrze i nadajnik pradowy do pozycjonera.

A OSTRZEZENIE: Podczas kalibracji, sitownik moze uderzyé niespodziewanie.

Kalibracja
Podtaczy¢ zrodto 4 mA jako sygnat wejSciowy.

Wecisna¢ przycisk przez 5 sekund (pusci¢ przycisk, w momencie gdy 3 diody LED zaczng
O miga¢ naprzemiennie). Kalibracja rozpoczeta sitownik porusza sie do potozenia max. i min.
5 sec. joblicza parametry kontrolne.

Procedura kalibracji trwa od 30 sekund do kilku minut w zalezno$ci od wielko$ci sitownika.
Podczas kalibracji 3 diody LED bedg miga¢ naprzemiennie.

Po zakonczeniu kalibracji wszystkie 3 diody LED zaswiecq sie na chwile.
Zaswiecenie sie diody zbttej lub zielonej jest powiadomieniem o udanej kalibracii.

Z Zielona dioda miga = w dziataniu
Z Z6tta dioda miga = w dziataniu. Odpowietrzenie jednostki w pozycji min lub max

Wyswietlenie kodu btedu powiadamia nas o nie udanej kalibracj:
@ D 20 nie osiagnat punktu nastawy.

Pozostate kody btedéw patrz strona 28.
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Ustawienie bezposredniego lub wstecznego dziatania

Uwaga! Ze wzgledow bezpieczenstwa, ta operacja musi by¢ wykonana maksymalnie 5 minut po
kalibracji. Jezeli czas 5 minut uptynat lub zasilanie zostato odciete w trakcie 5 minut od kalibracji, nalezy
wykona¢ nowg kalibracje, przed zmiang kierunku ruchu.

Doprowadzi¢ 4 mA. Jezeli zawér znajduje sie we wiasciwej pozycji, to nalezy sprawdzi¢ potozenie w
catym zakresie (8, 12 161 20 mA).

03 Jezeli kierunek ma by¢ zmieniony, nalezy wcisng¢ przycisk 3 razy.
X

Sprawdzi¢ dziataniew 4 — 8 — 12 - 161 20 mA.

Sprawdzenie nastawy

Jezeli pozycja sitownika jest niestabilna lub samo oscylujgca po kalibraciji, nastawe mozna zmienic.
Nastawe moze regulowac od poziomu A (najwolniej) do poziomu G (najszybciej). Domysinie ustawienie
D.

@

x4 W celuwskazania aktuanej nastawy nalezy wcisna¢ przycisk 4 razy.

Diody LED $wiecac wskazujg nastawe:

- Diody wskazujg ZB8 G najszybociej

- Diody wskazujg Z8Z F

- Diody wskazujg Z82 E

- Diody wskazujg ZZ D warto$¢ domysina
- Diody wskazujg ZZZ C

- Diody wskazujg ZZZ B

- Diody wskazuja ZZB8 A najwolniej

Kod nastawy powtarzany jest 5 razy.

Funkcje przycisku

Weciénij 5 sec = kalibracja

Wecisnij x3 = bezpo$rednie/wsteczne dziatanie

Wecisnij x4 = wskazanie nastawy

Wecisnij x5-x11 = Zmiana nastawy

Polecenie jest zaakceptowane jezeli 3 diody zapalg sie.

Zmiana nastawy

Zmniejszenie nastawy, wcisna¢ przycisk 7, 6, 5 razy (5=najwolniej) ®.1 a
Zwiekszenie nastawy ( jezeli sitownik porusza sie za wolno). O xtwo F
Weisna¢ przycisk 9, 10, 11 razy (11=najszybciej), aby zwigkszy¢ nastawe. Ox E
Diody LED migajg na przemian podczas wciskania przycisku. Ox o
O X7 C
Po nastawie diody LED pokazujg kod nastawy (patrz 9.3) pie¢ razy. Oxe B
Wartos¢ domysina po pierwszej kalibracji wynosi D. O
x5 Al

Po tych czynnosciach, nastawa jest skonczona.
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Ograniczniki i transmiter 4-20 mA

UWAGA: Instalacja urzadzen elektrycznych w obszarach niebezpiecznych musi odbywaé sie
zgodnie z procedurami zawartymi w Swiadectwach zgodnosci. Krajowe specjalistyczne regulacje
muszg by¢ stosowane.

Bezpieczenstwo elektryczne okreslone jest jedynie przez moc dostarczong do urzadzenia.

Ogolne informacje
D20 moze by¢ wyposazony w dodatkowg wtyczke w modutach dla ogranicznikéw i/lub 4-20 mA
transmiterach sprzezenia zwrotnego.

Wybér modelu
Patrz D20 kod zamdwienia.

Zasada dziatania

Skok sitownika/zaworu jest zwiekszany przez potencjometr wbudowany w D20. Ruch jest przenoszony
z sitownika przez dzwignie lub wat sprzezony z nim.

Transmiter pozycji przeksztatca aktualng pozycje w sygnat wyjsciowy 4-20 mA. Ta petla potrzebuje
dostarczenia mocy z zewnatrz 12-25 VDC.

Instalacja

' UWAGA:Nalezy wytaczy¢ zasilania i odcig¢ doptyw powietrza przed rozpoczeciem instalacji.
Wazne!

Dla D20 montowanego w obszarach niebezpiecznych praca i naprawa moze by¢ jedynie wykonywana

przez przeszkolony i autoryzowany personel.
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- Zdemontowac¢ obudowe, wskaznik jezeli wystepuje i wewnetrzng plastikowg obudowe.

- Sprawdzi¢ czy zamontowany jest na nadrukowanej czesci ptytki.

- Ostroznie zamontowac ptytke sprzezenia zwrotnego w jej miejscu na szpilkach.

- Zabezpieczy¢ jg dwiema $rubami.

- Zamontowac¢ krzywke na wale. Jezeli karta sprzezenia zwrotnego posiada mechaniczne mikro
przetaczniki, nalezy zachowac ostrozno$¢ by nie uszkodzi¢ ramion przefgcznika.

- Zamontowa¢ wewnetrzng plastikowg obudowe.

- Wyregulowac¢ krzywkeftopatke, aby zapewniC wtasciwe przetaczanie.

- Zabezpieczy¢ pozycje krzywkiftopatki, poprzez zablokowanie ich dwiema $rubami.

- Skalibrowa¢ transmiter 4-20 mA.

- Zamontowac¢ obudowe.
1 Sygnal wejéciowy + 420 mA, HART
HART-
padiezinie Dsygnat wejsciowy - 420 mA, HART
II //
v 3 Jednostka zdalnego sterowania
4 Jednostka zdalnego sterowania
@2 |®|@ ®|@|1|d | 5 Jednostka zdalnego sterowania
|| |1 ] 9 420 mA + sprzgzenie wratne, 13-28 V DC
+ - *+ -+ - 10 420 mA - sprzezenie zwrotne, 13-28 ¥ DC
11 Wyjscie alarmu +, 8-28 V¥ DC
Opcja 12 Viyjécie alarmu -, 8-28 ¥/ DC

Kalibracja D20 na sygnat wejsciowy 4-20 mA i/lub transmiter sprzezenia zwrotnego 4-20 mA

- Weisnij i przytrzymaj przycisk podtaczajac napiecie do D20, trzymaj przycisk wciSniety przez 6
sekund. Pamig¢ jest skasowana i zasygnalizowane jest to pod$wietleniem wszystkich trzech diod LED.
Diody LED zaczng migac zdtta-czerwona. Co oznacza wigczenie trybu Fabrycznego.
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Kalibracja sygnatu wejsciowego 4-20 mA
- Podtaczy¢ sygnat wejSciowy 4 mA i nastepnie wcisngé przycisk trzy razy dopoki wszystkie diody nie
bedg pod$wietlone. Diody LED zaczng ponownie miga¢ zéta-czerwona.

Podtaczy¢ sygnat wejsciowy 20 mA i nastepnie wcisng¢ przycisk trzy razy dopdki wszystkie diody nie
bedg pod$wietlone.

Kalibracja transmitera sygnatu wyjsciowego 4-20 mA

Uwaga! Jezeli ptytka transmitera nie jest zainstalowana diody LED zaczng miga¢ zétta-zé#a i jednostka
gotowa jest do kontynuaciji kalibracji. Jezeli ptytka transmitera jest zainstalowana diody zaczng migac
26lta-zielona.

Transmiter sprzezenia zwrotnego sygnatu wyjsciowego na zaciskach 9 i 10 bedzie sterowany sygnatem
wejsciowym zamiast pozycja. Podtaczy¢ sygnat wejsciowy 4 mA. Zmierzy¢ sygnat wyjsciowy. Nastepnie
zmieniaC sygnat wejsciowy gora-dét do zmierzonego sygnatu wyjsciowego 4 mA. Weisna¢ przycisk trzy
razy dopoki wszystkie diody nie bedg pod$wietlone. Diody ponownie zaczng miga¢ zétta-zielona.

Sygnat wyjsciowy na zaciskach 9 i 10 nadal jest sterowany sygnatem wejsciowym. Podtgczy¢ sygnat
wejsciowy 20 mA. Zmierzy¢ sygnat wyjsciowy. Nastepnie zmieniaC sygnat wejsciowy goéra-dot do
zmierzonego sygnatu wyjsciowego 20 mA. Wcisng¢ przycisk trzy razy dopoki wszystkie diody nie bedg
pod$wietlone.

Diody zaczng migac zdtta-zdtta, co oznacza, ze jednostka jest gotowa do kontynuacii kalibracii.

Wecisnij przycisk przez 5 sekund dopoki diody LED zaczng dziata¢ naprzemiennie, D20 zaczaf kalibracje
skoku.

Po zakonczeniu kalibracji D20 zaczyna pracowa¢ w normalnych warunkach.

Usterki

PMV D20 kody btedéw

O nie udanej kalibracji informujg diody LED. Typ btedu wskazany jest przez
sekwencje mrugnie¢ diod.

Normalne dziatanie

Kod btedu Prawdopodobna przyczyna Przeciwdziatanie
Odchylenie pomiedzy warto$cig zadang, a
(alarm) pozycjq zaworu
Kalibracja
Kod btedu Prawdopodobna przyczyna Przeciwdziatanie
Brak doprowadzenia powietrza lub brak | Sprawdzi¢ doprowadzenie
(brak ruchu) ruchu watu. powietrza i ruchliwo$¢ watu.
lZZ Potencjometr nie skalibrowany. Kalibracja potencjometru.
Zbyt niska warto$¢ czujnika
cze hallotronowego.
ccz Zbyt maty zasieg czujnika hallotronowego. | Sprawdzi¢ podtaczenie czujnika
hallotronowego.
B8 Zbyt  wysoka warto§¢  czujnika
hallotronowego.
7B Jednostka w ustawieniach fabrycznych. Skalibrowa¢ 4-20 mA sygnat
wejsciowy.
77 Zamontowane 4-20 mA  sprzezenie | Skalibrowac wyjscie.
zwrotne .
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PMV D20 symptomy i rozwigzania

Usterka Prawdopodobna przyczyna Naprawa
Zadne diody nie migaja | Zrodto napiecia ponizej 3,6 mA. Sprawdzi¢ czy zrédio napiecia
Nieprawidtowa biegunowo$¢ okablowania | dostarcza co najmniej 3,6 mA.
Sprawdzi¢ okablowanie.
Odczyt potozenia | Czujnik pozycji zamontowany jest na|Przemontowac czujnik.

zaworu nie jest taki jak
oczekiwany.

ponad 1800.
D20 nie skalibrowany.

Odciecie  MPC  (minimalne
pozycji) jest aktywne.

odciecie

Skalibrowa¢ D20.

Brak

D20 porusza sie w ztym

Zmiana kierunku ruchu

kierunku (patrz 9.4).

D20 oscyluje Zmniejszy¢ nastawe
(patrz 9.6).

D20 odpowiada za Zwigkszy¢ nastawe

wolno (patrz 9.6).
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Czesci zapasowe
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PMV P/N

31947

30116
D2-AS5D
D2-AS5N
D2-SP50 STD

D2-SP50 LT
7-SP80 1X
7-SP80-1 1X
7-SP80-H 1H
7-SP80-1-H 1H
30125
D2-SP17
7-SP25B
7-SP25BI

7-SP25
3-As81T
3-As81M
3-As81P
3-As81N
3-As81D4
3-As81D5
3-As81D6
D2-SP40

D2-SP40
D2-SP40

D2-SP40
D2-SP40
D2-SP40

30144
30145
30395
30738
30737
30135

Opis Uwagi
Obudowa N/A
Ramie montazowe

Potencjometr komplet

Wat typu D, liniowy wraz z nakretkg

Walt VDI/VDE 3845 obrotowy

Przytacze powietrza komplet —standardowa

temp.

Przylacze powietrza komplet — niska temp.
Elektronika

Elektronika bezpieczna wewnetrznie EEx ia
Elektronika HART HART

Elektronika HART bezpieczna wewnetrznie  HART EEX ia
Wskaznik ptaski komplet

Wskaznik koputa komplet

Przednia ostona, bez wskaznika, czarna
Przednia ostona, z miejscem na wskaznik
czarna

Zestaw wewnetrznej obudowy

Transmiter 4-20 mA (sam)

Przetgczniki mechaniczne zestaw
Przetgczniki potozenia zestaw

P+F NJ2-V3-N czujnik zestaw

P+F SJ2 S1N czujnik zestaw

P+F SJ2 SN czujnik zestaw

P+F SJ2N czujnik zestaw

Blok manometryczny B %" NPT, '’ NPT, 1/8" NPT, bez
manometru

Blok manometryczny C 2" NPT, %" NPT 1/8” G, bez manometru
Blok manometryczny B 4" NPT, %" NPT, 1/8” NPT, 1manometr
(SS/mosigdz)

Blok manometryczny C %" NPT, %" NPT 1/8” G, 1manometr
(SS/mosigdz)

Blok manometryczny B %" NPT, %" NPT, 1/8” NPT, 2manometry
(SS/mosigdz)

Blok manometryczny C %" NPT, %" NPT 1/8” G, manometry
(SS/mosigdz)

Zestaw montazowy Flowtop (o-ring, Sruby)
VDI/VDE 3847 zestaw montazowy

Modut dwustronnego dziatania 2x

Kabel i wtyczka zestaw

Zestaw uszczelniajacy

Zestaw Srub i podktadek
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Adresy naszych przedstawicieli na catym $wiecie znajdg Panstwo na stronie:

www.gestra.de

Espafia

GESTRA ESPANOLA 5.A.

Luis Cabrera, B6-88

E-28002 Madrid

Tel. 003491 /5152032

Fax 003491 /41367 47; 5152036
E-mail: aromero@fiowsen e com

Great Britain

Flowserve Flow Controf (UK) Lud.
Burrel Aoad, Haywards Heath

West Sussex AH 16 1TL

Tel. 00 44 14 44/ 31 44 00
Fanx 00 44 14 44/ 31 45 57
E-mail: pestraukinfo@fiowserve.com

Italia

Flowserve 5.p.A.

Fow Comtrol Division

Via Prealpi, 30

I-20032 Cormanao (MI)

Tel. 00 39 02 / 66 32 51
Fax 00 39 02 / 66 32 55 60
E-mail: infoitaly@flowserve.com

GESTRA AG

P. 0. Box 10 54 60, D-28054 Bremen
Miinchener Str. 77, D-28215 Bremen
Telephone +49 (0) 424 3503-0

Fax +49 (0) 421 35 03- 393
E-Mail gestra.ag@flowserve.com
Internet  www.gestra.de

Polska

GESTRA POLONIA Spolka z.0.0.

L. Schuberta 104

PL - 80-172 Gdansk

Tel. 00 48 58/ 3 06 10 -02 od 10
Fax 0048 5873063300
E-mail: gestra@gestra.pl

Portugal

Flowserve Portuguesa, Lda.

Av. Dr. Antunes Guimaraes, 1159

Porto 4100-082

Tel. 00351 22/61987 70
Fax 00351 22/6107575
E-mail: javares@fiowserne. com

UsA

Flowserve GESTRA U.5.

2341 Ampere Drive

Louvisville, KY 40299

Tal.: 0015 02 f 267 2205

Faux: 0015 02 F 266 5397
E-mail: dgoodwin@flowserve.com
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